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Hipóteses

1 - DQE é produto da sintonia?

2 - Possível desempenho igual por parametrização?

3 - Nova sintonia atende critérios de desempenho?
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Modulo RT medido em bancada
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Simulado

Novo ensaiado
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Método

2
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Desempenho
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Equivalentes (DQE)

Considerações Finais

4Oscilações inter-máquinas

Método: Equalização
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Jonas Pesente

pesente@itaipu.gov.br

(45) 3520-2568

sites.google.com/site/jonaspesente/simulation


