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e INTRODUGCAO: MOTIVAGAO DO TRABALHO XXIV SNPTEE
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Transmisso de Energia Elérica

A e

Modlos generlc_os Modelagem detalhada

;/
atualmente dlsponlvels & ety Wl oaois .
— parametros e alta capacidade

Hi= Z WECC h‘ = | computacional

Freguentemente inviavel

Fonte: http://electraenergy.com.br/site/Z0T77067 Fonte: http://www.vecgaranhuns.com/2015/11/serra-das-vacas-bndes-libera-2694.html

Simulagdes computacionais sao Caracteristicas singulares da
extensivamente utilizadas em estudos geracao eolica nos SEEs vém

de operacao e planejamento de motivando o desenvolvimento de
Sistemas de Energia Eletricos (SEES); modelos genéricos e simplificados de

pargues eolicos.
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ool INTRODUCAO: CARACTERISTICAS GERAIS XV SNPTEE

e Energia Elétrica

» Modelo genérico: “Utilizado por diferentes programas de simulacao, de dominio
publico, independente de especificacdes de fabricantes e que emulem o
comportamento dinamico de uma variedade de equipamentos”,

Oimer LI =] Parque E0|ICO: .
da); |
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“\\s equilibrada '
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menos eletr :
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http://www.gazetadopovo.col br/economlalcopel caca -ventos-a-3-mil-km-do-

intervafoespecificado  (ex: transitorios eletromagnéticos e interacoes
subsincronas)
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e MODELOS GENERICOS: ASPECTOS QUALITATIVOS XXIV SNPTEE
Modelos genéricos de parques
‘ eolicos para estudos dinamicos |
» Primeira geracao » Segunda geracéao
* Resultados das primeiras « Resultado de novas iniciativas
iniciativas do desenvolvimento de organizadas para resolver

limitacbes dos modelos de

primeira geracao;

modelos genéricos;

» Acesso restrito a parametros de

entrada, incompatibilidade entre
modelos de diferentes
fabricantes, limitacdbes para
incluséo de novas tecnologias;

Independente de especificacoes
de fabricantes, disponivel em
dominio publico e organizado em
estrutura modular.
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UNICAMS COMPARACAO ENTRE MODELOS GENERICOS XXIV SNPTEE

Semindrio Nacional de Produgao e
Transmissao de Energia Elétrica

» Neste trabalho, considera-se que todos os aerogeradores séo tipo 3.
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"-\}1'5:' PRINCIPAIS DIFERENCAS: CONTROLE DE ANGULO PITCH w‘ﬁ
unieamE E CONTROLE DE TORQUE et
| o
P. q 7l et o, TFlag
»  1+4sT Is
- 1+5wa . - +£ | t
IT prg g
» Inclusao de malha para controle de
‘ torque a partir de desvjo de poténcia;
L Compensas Controle de Angulo Pitch
el > F||tragen > MaIOI‘ ajUSte no nC|a
ativa: angulo de passo com
Controle de Torque aumento do desvio

» Caracter de poténcia ativa

REPRESENTACAO COMPUTACIONAL DE PARQUES EOLICOS PARA ESTUDOS DINAMICOS

GDS-Rafael Tavares-.Motta-Daniel.Dotta S



V2. PRINCIPAIS DIFERENGAS: CONTROLE ELETRICO i~

e DE POTENCIA ATIVA E REATIVA i
> Suporte reativo o S—
adicional, - ,
> Possibilidade de by-pass e K
de controladores;
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» Congelamento da acédo do Vier | Congelar estado se B el
atuador; -~ T i g
> Alteragdo na logica de C[)_"”Tm

limitacao de corrente.
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» Implementado somente no modelo de segunda geracédo. Habilitacéo
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> Sistema teste: Rede radial Gerador-Barra Infinita. Valores na base 100MVA.

R =0,050 p.u. 4 R =0,009 p.u.
R = 0,0006 p.u. X = 0,065 p.u. R=0,013 p.u.

2 6
R =0,00222 p.u. X = 0,015 p.u.
Q | X =0,0222 p.u. | B/2 = 0,045 p.u. | X =0,0333 p.u. | B/2 = 0,063 p.u. | X=0,130 p.u. | O
Bl

Barra Barra Barra Barra Barra Barra
PQ PQ PQ PQ Ve

> Disturbio: Falta trifasica equilibrada na barra 5 aplicada no instante t =
100ms, eliminada ap6s 100ms.

» Objetivos:
« Comparacéao entre os modelos de primeira e segunda geragao;
« Comparacdo de diferentes estratégias de controle no modelo de

segunda geracéao.
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.é' RESULTADOS OBTIDOS: COMPARATIVO ENTRE 1"@

UNICAMP

0 (XIV SNPTEE
MODELOS DE PRIMEIRA E SEGUNDA GERACAO e

Transmissdo de Energia Eltrica
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> Resultados obtidos: > Trabalhos futuros:
« Suporte de reativos foi mais efetivo * Abordagem de um ndmero maior de
nos modelos de segunda geragao; estrategias de controle;
* Inclusdo de modelos de inércia
« Alteracoes mais expressivas sintetica;
observadas nos primeiros ciclos apos
a eliminacao da falta; « Extenséo do trabalho para

aerogeradores tipo Full Converter;
« Convergéncia para condicao de regime < Aplicacdo de técnicas de controle

mais lenta para estrategias que para otimizagao dos parametros dos
empregam controle em cascata. controladores conforme estratégia
adotada.
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